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ROBOTY POMIAROWE PRZY LINIOWYCH | POWIERZCHNIOWYCH ROBOTACH ZIEMNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru rob6t zwigzanych z robotami pomiarowymi przy robotach ziemnych oraz odtworzeniem
punktéw wysokosciowych, wyznaczeniem i stabilizacji w terenie (w nawigzaniu do stalej osnowy
geodezyjnej) roboczej osnowy realizacyjnej dostosowanej dla potrzeb obiektéw zwigzanych z realizacja
inwestycji pn: ,Rozbudowa sieci wodoci ggowej, sieci kanalizacji sanitarnej oraz sieci kana  lizacji
deszczowej w miejscowo $ci Bystrzyca, ulica Le $nai Chabrowa, Gmina Ofawa”.

1.2. Zakres stosowania SST
SzczegoOlowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t opisanych w ppkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie potozenia obiektow
inzynierskich zgodnie z dokumentacjg projektows.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:

» wyznaczenie elementdw geometrycznych budowli ziemnych (przekroje, osie, obrysy,
krawedzie, zatamania):
wyznaczenie trasy obiektow liniowych,
wyznaczenie lokalizacji obiektéw budowlanych i pozostatych urzadzen,
zastabilizowanie punktéw w sposdéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposo6b utatwiajgcy odszukanie i ewentualne ich odtworzenie,
wyznaczenie na terenie budowy i w jej bezposrednim sgsiedztwie odpowiedniej ilosci
dodatkowych reperéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
wyznaczenie dodatkowych przekrojow poprzecznych,
wyznaczenie oraz kontrole w czasie realizacji budowli wymaganych nachyleh skarp, spadkow,
osiadan itp.,
» wykonanie w czasie realizacji budowli, pomiaréw inwentaryzacyjnych urzadzen i elementow

zakonhczonych ulegajacych zakryciu,
» sporzadzanie planéw sytuacyjno — wysokosciowych budowili i ich aktualizacje.
» wykonanie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej.
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1.4. Okreslenia podstawowe
» punkty gtéwne trasy i obiektéw inzynierskich - punkty zatamania, punkty kierunkowe, obrysy,
krawedzie, osie trasy, oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy, repery, osnowa wysokosciowa,
» pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST — 00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogélne wymagania dotycz ace robét

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST — 00.00 "Wymagania ogolne”. Wykonawca robot
odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowsg, ST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, podano w ST — 00.00 "Wymagania ogdlne".

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych obiektéw nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugo$ci okoto 0,50 metra. Pale drewniane
umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktdw zalamania trasy, powinny mie¢
Srednice od 0,15 do 0,20 m i diugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy
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stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw
utrwalanych w istniejacych nawierzchniach bolce stalowe $rednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.
"Swiadki" powinny mie¢ diugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycz ace sprz etu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — 00.00 "Wymagania ogolne".

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
» teodolity lub tachimetry,
» niwelatory,
» dalmierze,
» tyczki i taty,
» tasmy stalowe, szpilki.
Stosowany sprzet do robot pomiarowych przy liniowych i powierzchniowych robotach ziemnych
powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycz gce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano ST — 00.00 "Wymagania ogdélne".

4.2. Transport sprz etu i materiatéw
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano ST — 00.00 "Wymagania ogélne".

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK. Przed
przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przejga¢ od Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje
i wspohzedne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw. W oparciu o materialy dostarczone przez
Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegbtowego wytyczenia robo6t. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez uprawnionego
geodete, ktéry zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowa¢ w terenie punkty gtéwne, krawedzie,
zalamania i obrysy geometryczne obiektéw oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) i dostarczyc
Wykonawcy szkic wytyczenia oraz wykaz punktow wysokosciowych. Przejecie tych punktéw powinno
by¢ dokonane w obecnosci Inspektora Nadzoru. W oparciu o materiaty dostarczone przez
Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢é pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegoGtowego wytyczenia robét. Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru
o wszelkich btedach w wytyczeniu punktow gtéwnych i (lub) reperéw roboczych. Wykonawca powinien
sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od
rzednych okre$lonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié o tym Inspektora Nadzoru.
Uksztalttowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej
decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga
by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru. Punkty
wierzchotkowe, punkty gtéwne i punkty posrednie musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce
w spos6b wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za
ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczeh w czasie trwania robot. Jezeli znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej
realizacji rob6t nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych i pu  nktow wysoko sciowych
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Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposdéb trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicg robét ziemnych. Maksymalna odlegtosé pomiedzy punktami gtéwnymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty
wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Repery
robocze nalezy zatlozyé poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy i obiektow
towarzyszgcych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych, istniejgcych
budowlach. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajgcy osiadanie
i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslac z takg
doktadnoscia, aby sredni blad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje
podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone
w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzednej.
Wyznaczenie punktéw gtéwnych, osi tras, krawedzi, zataman budowli wykonaé nalezy w oparciu
o Dokumentacje Projektowag przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej i innej osnowy
geodezyjnej okreslonej w Dokumentacji Projektowej. Wyznaczone punkty na osiach budowli nie
powinny by¢ przesuniete wiecej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne na osiach
krawedziach i zalamaniach wyznaczy¢ nalezy z dokfadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych
okreslonych w Dokumentacji Projektowej. Wszelkie prace realizacyjne nalezy wykonywa¢ w oparciu
0 geodezyjnie wyznaczone elementy geometryczne budowli. Poszczegélne elementy geometryczne
budowli powinny by¢ wyznaczone i zastabilizowane w sposéb umozliwiajgcy operatywne ich
wykorzystanie podczas realizacji budowli. Ze wzgledu na rodzaj robo6t i transport technologiczny
geodezyjne wyznaczenie osi i obryséw elementow budowli wymaga wyznaczenia bocznych
odnos$nikéw usytuowanych poza bezposrednig strefg rob6t, nie narazong na zniszczenie
i umozliwiajgcych szybkie odtworzenie uszkodzonych punktow.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdéw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), wyznaczenie w czasie trwania robét ziemnych zarysu
nasypow i wykopow w przekrojach, wyznaczenia odsadzek, nachylen itp., zgodnie z dokumentacjg
projektowg oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét
i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru. Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy
stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow
0 wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ miedzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy. Odlegtos¢ ta co najmniej
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztalcie zgodnym z dokumentacjg
projektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST — 00.00 "Wymagania og6lne".

6.2. Kontrola jako $ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem terenu, przekrojéw poprzecznych,
zataman, i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych
w instrukcjach i wytycznych oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujgcych w budownictwie.

6.3. Sprawdzanie robot pomiarowych

Sprawdzenie rob6t pomiarowych polega¢ winno na: sprawdzaniu niwelatorem roboczych punktéw
wysokosciowych, sprawdzaniu tasmg i szablonem z poziomicg miejsc zataman, osi, krawedzi
w miejscach budzgcych watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST — 00.00 "Wymagania ogoélne".

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
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Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST — 00.00 "Wymagania ogélne".

8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robét zwigzanych z odtworzeniem budowli w terenie nastepuje na podstawie szkicow
i dziennikbw geodezyjnych i operatéw obstugi realizacyjnej, ktére Wykonawca przedstawi Inspektorowi
Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno s$ci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST — 00.00 "Wymagania ogdlne".
Platnos¢ za jednostke obmiaru dla robdt geodezyjnych ustalong na etapie przetargu przyjmowac nalezy
na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych. Zgodnie z Dokumentacjg Projektowg cena
za roboty zwigzane z powierzchniowymi robotami ziemnymi obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych i punktéw wysokosciowych,
uzupetnienie pomiaréw dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem,
oznakowanie punktéw utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
wyznaczenie i wytyczenie przekrojow poprzecznych i podtuznych, z ewentualnym wytyczeniem
dodatkowych przekrojow,
wykonanie pomiaréw biezgcych w miare postepu robét, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
» Instrukcja Techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
» Instrukcja Techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Giéwny Urzad Geodez;ji
i Kartografii, Warszawa 1979.
» Instrukcja Techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978
» Instrukcja Techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
» Instrukcja Techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
» Whytyczne techniczne G-3.3. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
Uwaga: nale zy kazdorazowo sprawdzi ¢ waznos$¢ i aktualno $¢ przywotanych norm i przepisow.
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